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OPCIÓN A 
 

1.- Se considera la función ( )
( )









>−
≤<−−
−≤−+

=
2ln

222

22

22

2

2

xsiaxx

xsix

xsibx

xf  donde ln denota el logaritmo neperiano. 

Determinar si existen valores de los parámetros a y b para los que f(x)  sea derivable en todo ℝ. Justificar la 
respuesta. (2,5 puntos)   
 

Para ser derivable la función tiene que ser, inicialmente, continua y después tener derivada igual en los 
puntos de discontinuidad 
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La función es continua para 22ln == bya .Veamos si la función es derivable para esos valores 
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No hay ningún valor de a y b que haga la función derivable 
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2.- a) Dibujar las gráficas aproximadas de ( ) ( ) 33122 +=++= xxgyxxxf   
señalando los puntos de corte. (1 punto)   
b) Calcular el área encerrada entre las gráficas de las dos funciones del apartado a).  
(1,5 puntos) 
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3.- Sean las matrices 

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verifique que (I + A)2 = nI + mA. (2,5 puntos)  
 

( )





=
−=

⇒








+=
=

−=

⇒








+=
+=

=−
⇒






















+−
+

=








−
+







=









−
+







=+










−
=









−
⋅








−
=+⇒









−
=









−
+







=+

0

5

022

0

5

22

5

2

0

2

0

0

0

21

01

10

01
95

04

31

02

31

02

31

02

21

01

10

01 2

n

m

mm

n

m

nmm

nmm

m

nmm

nm

mm

m

n

n
mnmAnI

AIAI

 
 
 

4.- Dadas las rectas  
3
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r  se pide:  

a) Determinar su posición relativa. (1,25 puntos)  
b) Calcular el ángulo que forman ambas rectas. (1,25 puntos) 
 
a) Puestas en paramétricas ambas rectas, estableceremos un sistema de ecuaciones lineales con dos 
incógnitas al igualar sus coordenadas. 
Si el determinante de la matriz de los coeficientes ampliada es nulo, y sus vectores directores son iguales o 
proporcionales pueden ser coincidentes en caso de tener algún punto común o paralelos si no lo tienen, de 
no ser proporcionales las rectas se cortan en un punto. 
De no ser el determinante ampliado nulo la rectas se cruzan en el espacio 
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Las rectas r y s se cruzan en el espacio 
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Continuación del problema 4 de la opción A 
b) Será el ángulo que forman sus vectores directores, porque las rectas, al no cortarse, no formaran ángulo 
alguno. 
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OPCIÓN B 

 

1.- Calcular los siguientes límites: 
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2.- Un granjero dispone de 200 metros de valla para delimitar dos corrales adyacentes rectangulares de 
igual tamaño según se muestra en la figura. ¿Qué dimensiones debe elegir para que el área encerrada en 
los corrales sea máxima? (2,5 puntos) 
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 Si la división interior se hace con una tapia doble  
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3.- Estudiar, para los distintos valores del parámetro a, el siguiente sistema de ecuaciones. Resolverlo 

cuando a = 1. 
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
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4.- Dados los planos: 03 21 =−+≡=++≡ mzyxyzyx ππ  . Se pide:  
a) Calcular el valor del parámetro m para que ambos planos sean paralelos. (0,75 puntos)   
b) Calcular el valor de m para que ambos planos sean perpendiculares. (0,75 puntos)   
c) Para m = 2, obtener las ecuaciones paramétricas de la recta intersección de ambos planos. (1 punto)  
 
a) Si los planos son paralelos, sus vectores directores son iguales o proporcionales 
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b) Si los planos son perpendiculares, sus vectores directores son perpendiculares y su producto escalar es 
nulo 
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El plano α contiene los vectores de las dos rectas y el vector QG, siendo Q el punto de intersección hallado 
en a) y G el vector genérico del plano. Los tres vectores son coplanarios (están en el mismo plano) siendo 
combinación lineal una de las otras y el determinante de la matriz que forman es nulo. 
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